Etude, conception et developpement des
fonctlonnalltes GPSet eco-conduite de
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Problematique , . .
Competences et techniques mises en Jeu

Programmation Java/Swing

Linux

Conception UML

Architecture en couches

MVC

Utilisation des design patterns de GoF
Méethode Agile

Réseau CAN

Localisation GPS

Energies

Astute Car Vehicule
7 électrique
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Réalisation

J Calcul 1tinéraire le moins consommateur en
énergie

J  Sensibilisation conducteur aux  différentes
consommations

Objectifs du travall

J  Développement d'un systeme de navigation GPS
iIncluant la localisation, la calcul de l'itinéraire le
moins consommateur en énergie et l'affichage

des centres de changement de batterie.
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J  Développement d'un systeme de calcul et
visualisation des difféerentes consommations du
vehicule ainsi que la représentation de I'état des |[PEEaSEES Hlon SSIS.27 oo
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